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专利精选

本发明提出一种身份认证方法、系统以及密

码保护装置，其中，该身份认证方法包括以下步

骤：密码保护装置与服务器同步更新动态序列函

数；密码保护装置接收用户输入的用户密码；密

码保护装置使用动态序列函数对用户密码进行变

换以生成第一动态口令，并输出第一动态口令；

服务器使用动态序列函数对存储在服务器中的用

户密码进行变换以生成第二动态口令；服务器接

收第一动态口令，并将第一动态口令与第二动态

口令进行比对，并在第一动态口令与第二动态口

令一致时确认通过身份认证。上述方法减轻了用

户记忆密码的负担、提高了身份认证效率和用户

身份信息的安全性。

本发明涉及一种微型无人机室内定位方法，

属于微型无人机导航定位技术领域；该方法包括：

实时读取无人机的当前的三轴角速度、三轴加速

度和三轴磁分量，解算采样时刻的姿态角；实时

读取当前帧 m 的 RGB 图像和深度图像，取此时

刻无人机姿态角；计算当前帧无人机和上一帧无

人机的姿态差对应的姿态矩阵；提取分布均匀的

特征点，并计算特征向量；计算特征点集中每个

特征点的距离；选出该特征点与最近的两个特征

点中的一个特征点，组成一个匹配对；将计算当

前帧 RGB 图像的匹配对集中所有特征点对应的三

维位置；估计出上一帧到当前帧期间无人机的位

移；计算出的当前帧无人机的姿态矩阵和位移。

本发明减少了计算量，也一定程度上提高算法的

稳定性。
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