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一种仿生双连树形管束式凝汽器

再循环燃料电池系统
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专利精选

一种仿生双连树形管束式凝汽器 , 属于换热

器技术领域，是由若干个换热管、前端管板、中

间管板、后端管板、壳体组件、挡汽板、前水室、

后水室等组成 , 其特征在于 , 所述凝汽器管束的换

热管在管板上的布置呈仿生双连树形布置 , 由仿

生双连树疏松树枝管束区管束、仿生双连树密集

管束区管束、渐缩

空冷区管束等组成；

仿生双连树疏松树

枝管束区由上部倾

斜向上的仿生树枝

形管束、下部水平

的仿生树枝形管束

和底部向下的仿生

树枝形管束等组成；

仿生双连树形跨距

占 比 为 0.3-0.4； 仿

生双连树形管束高

本发明提供了一种再循环燃料电池系统，其

包括第一燃料电池本体，第二燃料电池本体，阳

极再循环系统，阴极再循环系统，以及氮气再循

环系统。所述阳极再循环系统以及阴极再循环系

统分别与所述第一燃料电池本体连通，用于对所

述第一燃料电池本体的阳极反应气体和阴极反应

气体进行循环。所述第二燃料电池本体与所述第

仿生双连树形管束式凝汽器 西柏坡电厂改造现场

宽比为 1.1-2.0；空隙平均渗透率为 0.3-0.6, 外围平

均空隙率为 0.2-0.4, 仿生树枝相对宽度为 4-12, 仿

生树枝间相对空隙为 2.5-5。本发明具有管束汽流

流场均匀无涡流、壳侧汽阻小、热负荷分布均匀、

凝结水过冷度小、凝汽器的传热系数和运行真空

度都较高的优点 , 其换热系数可比 HEI 计算值高

10％ -20％ , 其机组节能效果明显。

一燃料电池本体串联，其用来消耗所述第一燃料

电池本体反应剩余的阳极反应气体和阴极反应气

体。所述氮气再循环系统分别与所述阳极再循环

系统、所述阴极再循环系统、以及所述第二燃料

电池本体的排气端连通。所述氮气再循环系统给

所述第一燃料电池本体的阳极和阴极引入了氮气

循环。
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胶球清洗系统

一种分布式驱动电动汽车在线实时转矩优化分配控制方法
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本发明公开了一种胶球清洗系统 , 包括：具

有第一有球空间和第一无球空间的第一储球装置,

其上设有与第一有球空间相连的进球接管、出球

接管和进水接管以及与第一无球空间相连的出水

接管；设在输入管路上的投球装置用于将第一有

球空间内的胶球投送到待清洗设备中；具有第二

无球空间和第二有球空间的第二储球装置，第二

储球罐上设有与第二有球空间相连的进料接管和

排料接管以及与第二无球空间相连的排水接管，

一种分布式驱动电动汽车在线实时转矩优化

分配控制方法，属于电动汽车转矩优化分配控制

技术领域。该技术解决了现有电动汽车转矩优化

分配控制方法是基于模型的方法，采用离线的方

式优化，需要有大量电机效率的特性测试数据，

且存在与实际情况偏差大的问题。本发明基于分

布式驱动电动汽车在线实时转矩优化分配控制装

胶球清洗系统原理图 示范工程现场

样机制造现场

置实现，采集电动汽车的实时速度、四个驱动电

机的转速和电动汽车加速踏板开度模拟量信号，

计算电动汽车运行中四个驱动电机实时总需求转

矩，再计算电动汽车四个驱动电机总效率最优时

转矩的最优分配系数，并向四个驱动电机控制器

分别控制四个控制电机输出转矩。本发明适用于

在线实时转矩优化分配控制。

且可允许第二有球空间内的

胶球进入到第一有球空间

内；设在所述输出管路上的

胶球收集装置，用于收集待

清洗设备排放的胶球并允许

进入第二有球空间内。本发

明的清洗系统、胶球和水泵

寿命长，系统水阻小，节能

效果明显。


